WinAlign-Integration mit
ASA Network

Software bereits in Funktion und ASANET
zertifiziert.

WinAlign kann Arbeitsauftrage starten und
beenden.

WinAlign kann Kunden und-Auftragsdaten von
dem ASAnetwork-Manager holen.

WinAlign unterstutzt das XML-Daten Format.



ASA Network aktivieren

Standard MeBpraferenzen ASA Network wird als

Use ASA network for obtaining "work order” information. This option Option in den WinAlign
requires that your system is installed on a network that includes an ASA Grundeinstellungen

network manager. freigeschaltet.

v Kundendaten editieren
Datenbank
iShop Shop Management
v/ Fahrzeugsollwerte anzeigen
Fahrzeuginspektion
Reifeninspektion
Messung der Fahrzeugniveau
W Messungsiibersicht nach Kompensation zeigen
v Messungsiibersicht nach Nachlauf zeigen
W DSP400 Kompensationsinstruktionen anzeigen
Lenkradniveaustatus einstellen wenn Messungen gespeichert sind.
v/ Machlaufeinstellung bestitigen

Auswahl der optionalen Verfahrensschritte.
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Deaktivieren




WinAlign starten.....

VW /AUDI

* Der Bediener driickt

auf Achsvermessung
VO L KSWAG E N AG starten, um mit dem

Achsmessprogramm zu
beginnen.

\J =
13:46:10 30.05.03

Programm Achsvermessung
beenden starten

QQSIan”J & < H REMEGI PhotoSuite 4 | ¥ winAlign : 7.0 Progr... {g@"_ﬂ“ 13:46




WinAlign asanetwork Bildschirm

=i Work Management
ASA Network

=10 x|

Select an order

Der WinAlign
asanetwork Bildschirm

Auftrac/Pos|Status  |Fahrzeug |Beschreibung @ erscheint als erster
96016 20 DIE-SE 987 Achswvermessung durchfiihren o 5 5
96023 20 DIE-=E 9587 Achswermessung durchfuhren SChrltt 1m
97002 bkA-RAM 45 wheel alg rirnent : : Achsmesspro gramm.
97003 10 DIU-CE 95 wheel alignment with adjustment, default
97004 10 TiU-BE 123 wheel alignment with adjustrment, gquick mode D r B 1 ner h t in
97013 10 E=-DK 141! wheel alignment e C ed SIS QIS
97014 20 ES-DK 141! wheel alignment accidental vehicle Ubersicht aller neuen
97015 20 DIE-ZE 9587 Achswermessung durchfihren
97016 30 ES-DK 141! wheel alignment 4 wheel steering und Offenen
98017 10 ES-DK 141! wheel alignment . %
33018 20 ES-DK 141! wheel alignment accidental vehicle Arbeitsauftrage.
98019 30 ES-DE 141 'wheel alignment 4 wheel steering 3 »
98020 10 bAbd-hABA 45 wheel alignment Der Bediener wahlt
495021 10 DU-CK 39 wheel alignment with adjustrment, default . f
98022 10 TU-BB 123 wheel alignrment with adjustrment, quick mocle emen neuen Au trag aus
98024 10 ES-DK 141! wheel alignment s
98025 20 ES-DE 141! wheel alignment accidental wehicle U.Ild dkat aU.f AUftrag
95026 30 ES-DE. 141! wheel alignment 4 wheel steering Starten
45027 10 kAbA-hAbd 45 wheel alignment *
495028 10 DIJ-CE. 95 wheel alignment with adjustment, default = 4 ‘
98029 10 TU-BE 123 wheel alignment with adjustment, quick mode Dleser BlldSChlrm

i Kunde: Micky bMaus, Fahrzeug: Mercedes 00SL Verwendet dle

asanetwork ActiveX

: Kontrollen.
Order Order List =i

Start Finish ‘EJ Refresh




Auftrag gestartet.....

Work Management _|alx|| Der Bildschirm Zeigt,
ASA Network dass der Auftrag jetzt

Auftrac/Pos|Status |Fahrzeug|Beschreibung ? aktIVICI’t ISt'
96016 20 DIE-SE 987 Achsvermessung durchfiihren @ ~ . 5
96023 20 DIE-SE 987 Achsvermessung durchfiibren Andere Gerite die mit
97002 kdrd-hdhd 45 wheel alignment o
97003 10 DU-CKE 99 wheel alignment with adjustment, default dem Network Verknupft
97004 10 TIU-BE 123 wheel alignment with adjustment, quick mode 1
97013 10 ES-DE 141! wheel alignment Slnd’ sehen dass der
47014 20 E=-DE 141! wheel alignment accidental wehicle Auftrag vom Hunter
97015 20 DIE-SE 987 Achswvermessung durchfihren = -
97015 30 ES-DK 141! wheel alignment 4 wheel steering Gerit gewahlt und
95017 10 ES-DE 141! wheel alignment L
98018 20 ES-DK 141! wheel alignment accidental vehicle tos| || gestartet wurde.
95019 30 ES-DE 141! wheel alignment 4 wheel steering @
495020 10 kAA-kAtd 45 wheel alignment | =
495021 10 DU-CE 99 wheel alignment with adjustrment, default -g.a0°
98022 10 TU-BE 123 wheel alignment with adjustment, quick mode Q. W
95024 10 ES-DE 141! wheel alignment e
495025 20 ES-DK 141! wheel alignment accidental wehicle oy
98026 30 ES-DK 141 wheel alignment 4 wheel steering :
98027 10 kAbA-kAld 45 wheel alignment | 0.009
93028 10 DU-CE 33 wheel alignment with adjustment, default \/
95029 10 TIL-BE 123 wheel alignment with adjustment, quick mode

@ Akt 472372007 1:36:16 Pk > WinAlign

Select an order

Start Finish - Refresh et
Order Order B List




asanetwork Auftrags-Information

i Datenbank - o] x| Der WlnAllgn
Auftragsmanager
Kunden Daten Fahrzeug Daten @? o d
Kunde: 20 Fahr-ldent-Nr.: DUCKO0CC44 @ Zelgt Informatl()nen
Dagobert Duck ) die von dem
Mobile phone 123456789, Email dagobert@ducl| |Amtl. Kennz.: TU-BB 123
1 Farbe: asanetwork—Auftrag
Modelljahr: geholt wurden.
Fabrikat: 5
+
Modell: Kundenname,
Tel. (privat): +99 99 543 FORD:Model T 1926 —
Tel. (Firmaj: +p5e Telefonnummer,
2. Telefon: +99 99 321 Solldaten: ® Fahrzeugmodeﬂ,
Tel. Typ: K 0 h n nd
-0.30° §nnzelc cnu
e | Kilometerstand
Auftrags-Daten @
Erstelit: Auftrags-Nr.: R000019 *0.30% Wurden alle Ve dem
Letzte Anderung: l;ll::' asanetwork
i 4 - ' = .o
\'I;echnlker. ASANetwork Order KM- Stand: 943123 ubertragen.
erfahren: N

Anzeige der "Aktuellen-" Vermessung

Datensatz Laufenden Auftr. = Aufgabenbemerk Sollwerte
aufrufen speichern 5 ung bearbeiten aufrufen




»/ Datenbank Sollwerte
»/Hersteller US/English 100.0 Copyright (c) 2000 Hunter Engineering

CRETTH.  FahrzeugmeBe
Ford : Taurus : 2000 : Sedan

gebnisse und Einstellungen

kd

Vorne
Sturz

Nachlauf
Nachlauf L
Spreizung

Spur
P

Gesamtspui

Hinten
Sturz

Spur
Gesamtspui
Fahrachswi

Sturz L zu 1B
Ford : Taurus : 2000 : Sedan

Empfohlener Vorgang

in

ﬁ‘Fahrzeugm B

ﬂMit Expri

Abbrechen

Bképfe vor der Nachlaufeinstellung nivellieren und befestig
-Lenkrad ge

en
rade und fixiert

Vorne

i
3

Ford : Taurus : 2000 : Sedan

Empfohlener Vorgang i ;

g ‘Nachlauf bestitigen: Vorne

0 Fahrzeugmes

ﬂMit ExpressA

Abbrechen

Schritt 3:
Linke Spurstang
Vorderachse eil
Rotationsbewe(
Linke Spurstang

Anw¢

Abbrechen

I ] I
Auf vqllq Tnlaranz

Ford : Taurus : 2000 : Sedan

s =

X

Ré#der geradeaus lenken

Lenkradspeichenstellung auf Protokoll:

"Das Lenkrad steht momentan gerade"
"Das Lenkrad steht tan nicht gerade”

Ausdruck-Bemerkung

h wie erwtnscht ausdrucken.

Den Anweisungen folgen, d
Symptombericht Fahrzeug Grafik Endergebnis
blechen | Drucken g drucken || drucken |

WinAlign Achsvermessung

Der Bediener fiihrt durch
das Achmessprogamm.

Wihrend der
Vermessung werden
,,Eingangs- und
Ausgangsmesswerte*
erstellt.

Diese Daten werden im
XML Format an den
asanetwork weiter
gegeben.



Auftrag komplett

= =lolx|| Wenn der Bediener die

Ford : Taurus : 2000 : Sedan Vermessung beendet hat
Funden Daten Fahrzeug Daten @ A
Kunde: 20 Fahr-ldent-Nr.: DUCKO0CC44 : wird das asanetwork von
Dagobert Duck . WinAlign informiert.
' ' Amtl. Kennz.: TU-BB 123 ¥
1 Farhea:
L
LT
:ﬂ: o
Datensatz g
Tel. (privat): +9999: o
Tel. (Firma): iy

2. Telefon: +9999:

-0 wurde
="« gespeichert b

Letzte Anderung: 4i

-J
Techniker: AS
Verfahren: éa
Anzeige der "Aktuellen-" Vermessung
Datensatz Laufenden Auftr. < Aufgabenbemerk- Laufenden Auftr.
aufrufen speichern 5 ung bearbeiten speichern




Auftrag beendet

¥YWork Management
ASA Network

=1o] x|

Auftrac/ Pos|Status

|Fahrzeug |Beschreibung

9B016
9E023

497003
87004
87013
97014
47015
497015
98017
93018
4950149
85020
q93021
S5022
48024
98025
93026
q95027
98028
495029

20
20

10
10
10
20
20
30
10
20
30
10
10
10
10
20
3n
10
10
10

DIE-SE 9587 Achswermessung durchfiibren
DIE-ZE 98¢ Achswermessung durchfuhren
alignment
DLU-CK 98 wheel alignmentwith adjustment. default
TU-BE 123 wheel alignment with adjustment guick mode
ES-DK 141! wheel alignment
ES-DK 141 wheel alignment accidental wehicle
DIE-SE 9587 Achswermessung durchfiibren
ES-DK 141 wheel alignment 4 wheel steering
ES-DK 141! wheel alignment
ES-DE 141! wheel alignment accidental wehicle
ES-DK. 141! wheel alignment 4 wheel steering
kAbA-hdbd 45 wheel alignment
DLU-CK 98 wheel alignmentwith adjustment. default
TU-BE 123 wheel alignment with adjustment guick mode
ES-DK 141! wheel alignment
ES-DK 141 wheel alignment accidental wehicle
ES-DK 141! wheel alignment 4 wheel steering
kAbA-hdbd 45 wheel alignment
DIU-CE. 98 wheel alignment with adjustment. default
TU-BB 123 wheel alignment with adjustrment, quick mode

I+
o
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=
o
‘2l
K

<

& Ferig 4/23/2001 1:36:30 Phkd: Alignment Completed

Start
Order

Select an order

Finish - Refresh
Order B List

Exit

Das asanetwork in
WinAlign zeigt,
dass die
Vermessung mit
dem Hunter Gerit
jetzt beendet ist.

Andere im
Netzwerk
befindenden
Geraten erkennen,
dass die
Vermessung mit
dem Hunter Gerat
beendet ist.



XML Daten-Ubertragung

XML Viewer for Delphi

File

Hilfe

. =1§3

SAl 20 degrees left
</TITLE>
GYALUE TYPE="DISP" UNIT="degE0">
+11:05
<MAaLLIE>
CYALUE UNIT="degB0">
+011:05:15
<MALUE>
<MEAS>
<bEAS OBJECT="5AI_20" LOC="RIGHT">
<TITLE=>
SAl 20 degrees right
<JTITLE>
<ALLIE TYFE="DISF" UNIT="degk0">
+11:05
<MALUE>
CVALLIE LINIT="degB0">
+011:04:55
<MALLIE>
<MEAS:
<WEAS OBJECT="TOE_CUT_OMN_TURMS" LOC="LEFT">
<TITLE>
Toe out onturns left
</TITLE>
CCALLIE TYFE="DISF" UMIT="degb0" LOWDISP="-0:30" HIGHDISF="+0:30" MOkIMNALDISF="-1:30">
-1:21
<ALLIE>
CUALLIE LIMIT="degB0" LCWLIKT="-000:20:00" HIGHLINT ="+000:20:00" MOklMAL="-001:30:00">
-001:21:04
<MALUE>
</MEAS:
<MWEAS OBJECT="TOE_CUT_OM_TURMS" LOC="RIGHT"*
<TITLE>
Toe out on turns right
</TITLE>
CYALUE TYPE="DISP" UNIT="degE0" LOW/DISP="-0.30" HIGHDISP="+0:30" NOMINALDISP="-1:30">
-1:16
<MALUE>
CVALUE UNIT="degB0" LOWLINMI1="-000:20:00" HIGHLINM1="+000:20:00" MORMIMNAL="-001:30:00">
-001:15:69
<MALUE>
<IMEASY

<MEAS OBJECT="CAMBER" LOC="LEFT">
STITI E

WinAlign erstellt ein
XML Protokoll zu den
Achsmessdaten.



XML Daten Betrachter

Ed asanetwork Viewer - o] x|
File  Help

Kg?lts?\:z'lr:'lessung Prifablauf ﬁ;ﬁ HUN TER ; Das XML PI'OtOkOH erd

eeonsior ENGINGering Company von dem asanetwork
Datum 23.04 2001 14:40:12
Hunter Engineering Company Europe huntereure@acl.com gespelchert.

Rathausstrasse 14 Tel.:08142 60133
82914 Gribenzell Fax:08142 580 566
* Das XML Protokoll kann
MeRprogramm: herstellerspezifisch
Fahrzeug Mercedes-Benz 168 (A Klasse 1898 -) Zu elnem Spéteren
Amtliches Kennzeichen M - BE 1490
Fahrzeug-ldent-Nummer: WWMBZZZ7888800774455

Kilometerstand: 10555 Zeitpunkt Von dem
Sngnge Selwerie e hurgnge asanetwork Betrachter

sam_1°40 sany . .
Strs rachts ey v g besichtigt werden.
Sparrechis L ‘oo
Gesamtspur +0°18' +0°20'/-0°10" +0°10" +0°18"
Geometrische Fahrachse +0°04' 0°00' s -0°20° +0°20 +0°04
Spur max, Differenz -0°0g" +0=10' f -0e0g
Sturz max. Differenz -0°02' +0°30'/ -0°02'

MeRergebnis Yorderachse Eingangs- So.llwerte, max. Ausgangs-
vermessung Differenz lifre vermessung
Machlauf links +3°28' . emr amp +3°28'
Nachlauf rechts +3°28' FERAN £ 07300730 +3°28"
Spreizung links +11°08' +11°08'
Spreizung rechts +11°08' +11°08'
Sturz links -0°38' sam ¢ ea Lpeant -0°358'
Sturz rechts n°35' -0780°/ 0730 +0%3D -0°35'
Spur links +0°13" P, . +0°13"
Spur rechts oot D°00 0708 +0°0s oeor =
Gesamtspur +0°12' 0°00' f-0°10" +0°10° +0°12'
Radversatz -0°23 -0°z23'
max_| rnkwinkel linkes Rad (nach links) +4/°5' +4[°5' =

F4-Details &4 F5 = Brint




XML Daten Ausdruck

asanetwork Testergebnis Page 1 of 2

o e Die XML Daten konnen
Protocol
Wheel Alignment HUNTER auch gedruckt werden.

Engineering Company
Date 10.01.1998 14:40:12

Hunter Engineering Wheel Service Equipment

11250 Hunter Drive Tel.:314-731-3020
Bridgeton Missouri, 63135 Fax:314-731-9932
Program: manufacturer specific

Vehicle Volkswagen Passat 1.6

Registration: JB-211

vehicle identification nummer: WVWZZZ889900774455

Odometer: 10555

Measurement Result rear axle betore J‘!’srgel dafa;max: after

Camber Left 957 1 0°40°" +0°10"
Camber Right =1°27°1-0°10' +0°10' 1038
Toe Left +0°04 °10' / -0°05' +0°05" +0°04'
Toe Right +0°12' +0°10' /-0°05' +0°05' +0°12"
Total Toe +0°16" +0°20° /-0°10" +0°10" +0°16"
Thrust Angle +0°04" 0°00' / -0°20" +0°20° +0°04"
Cross Toe -0°08' +0°10'/ -0°08’
Cross Camber -0°02' +0°30'/ -0°02"'
Measurement Result front axle before Target data, max. after ad

g
Caster at 20 degrees left +3°28' TPy R +3°28'
Caster at 20 degrees right +3°28' B e o +3°28'
SAJ 20 degrees left +11°05" +11°05'
SAI 20 degrees right +11°05" +11°05'
Campber left -0°35° °30" 7.0°30° +0°30°
Camber Right 0°35° -0°30" /-0°30° +0°30°
Toe left +0°13" M e P e +0°13'
Toe right -0°01" Q0000580000 -0%o1'
Total toe +0°12" 0°00'/-0°10" +0°10" +0"12
Wheel Setback -0°23 -0°23
Max steer to left +48°53" +48°53"
Max steer to left +48°47" +48°47"

file://E:\Program%20Files\AxoNet%20Software%20GmbH\awnview\~avDCB.tmp 4/20/2001
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